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OTOMATIK EASING DENGELEYICI AXI§ VANASI

KULLANILMAYAN SISTEMLERDE, BALANSLAMA
YAPILAMAMAS! MEDENI [LE AXIS HIZI KONTROL
EDALEMEMEXTEDIRL B4 DA, FARKLI NOKTALAROA FARKLI 151
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STATIE BALANS VARAS! KULLANILAN SISTEMLERDE. KAPALI
KONUMDA BULUMAN HERHANG! BIR MOTTA DEMASI
DUSEARINDA SALANSLAMA YAPILAMATELINDAN AKIS FARK]
OLUSNAMANTADIR.BU SEBEP JLE BASING FARKININ KONTROL
EDBLEMENES! FARELI NOXTALARDA FARELI AKIS HITI
OLUSMAKTARDIR. &1 DA FARKLI NOKTALARDA FAR!| OFE]
ORAMLARSMA SERERIVET VERMENTERIR. SEXIL -2'0F AkIS
FARKININ OLUSMAMASINA RAGMEN OLUSAN D21 Fapel
GETLENMENTEDIR

OTOMATIC AKIS KONTROL YALFLERI (AYWAZ DSVAFRAMLI
TP CHMAMIR BALANS VANALARI) SLILLANILAN SESTEMLERDE
RASING KONTROLOD NEDENI ILE SABIT AKIS HII
SRELANMAKTADSR. HERHANGI BIR NOKTADA BALANSLAMA
RESINTIYE UGRATILSA DA DEEI FARK GOROLMEMEKTEDI
SERIL=3"TE OTOMATIK ANIS KONTROL VALFLERININ
RURLARRLO(G! SISTEM GATLENMEKTEDIR

AYVAAZ DINAMIK BALANS VANALARI
DIYAFRAMLI TIP OTOMATIK AKIS AYAR VALFLER]
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OTOMATIK AKIS KONTROL VALFLERI, KULLANILDIGI SISTEMLERDE MAKSIMUM AKIS MIKTARINI AYARLAYARAK AKIS
DENGESINI SAGLAYAN VALFLERDIR. YAPILARINDAK| DIYAFRAM VE KONTROL YAY! ILE BASING FARKI ESASINA GORE
GALISAN VALFLER, TUM SISTEMLERDE DENGELI BIR CALISMA SAGLAMAKTADIRLAR.

AYVAZ DINAMIK BALANS VANALARININ AVANTAJLARI

= AYVAZ DINAMIK BALANS VANALARI, OTOMATIK DENGELEME ESASINA GORE CALISMAKTADIR.

= YAYLI TIP BALANS VANALARI, AKIS VE BASINCI OTOMATIK OLARAK KONTROL EDER.

= YAPILARINDAKI DIYAFRAM VE BASING KONTROL YAY] SAYESINDE, STANDART KARTUS TIP| BALANS
VANALARINA DRANLA AKIS HATA PAYINI MINIMIZE EDER.

* AKIS DEGISIKLIGI AYARI KOLAYCA YAPILABILMEKTEDIR.

» UYGUN TASARIMLARI NEDENI ILE SES VE TITRESIM ABSORBSIYONLARI YOKSEKTIR.

+ SISTEMDE SOREKLI AKISIN OLMASINDAN DOLAYI, TORTU VE PISLIK DLUSUMU AZDIR KOLAYLIKLA SOKOLOP
TEMIZLENEBILMEKTEDIR.
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AKIS AYAR ARALIGI TABLOSU
BRI BASING FARKINA GORE AKIS DEGISIMI GRAFIGI
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AYVAZ DINAMIK BALANS VANALARI

GOVDE KOLU

= Balli aralidaria remirleme
iglaemi uygulanarak sirakli yiioey
plrbrliliga seflans.

= Shfekh kullammda dayanima gok ryidar,

O=0fg

-

AKIS AYAR FULL

 —
=

D D
Tmrmm

= Sistem ¢aligirken basingi ve akig
milktanin Slgmek igin kullanshr,
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OTOMATIK AKIS KONTROL VALFI

I:In,r.a!-um tipinde hats piy minimsmdur,

» [Istiin dayanima sahiptir,

BASING AKES AYAR PULY

'|'-|]Im|: akig harinds yapilan

hmu ayan sabiter.

SISTEM BASINCI <

Sigtesn basine, ¢ahgma
basincimdan digik { 0.3
kglfem® rin altinda | ise
valti cabgtracak yeterh
besing edmadifindan,
akig ben, gahgme basns
smiming gelens kadar
arig gostermekiedie.

SISTEM BASINCI

Siztemn baging, galigma
bBasimcina ofit (0.3 <50
kglicm® | fze basing
farking etki eden
diyafram we basing
kasitred iy ile akig hin
sakatlenmpkidir,

LALISMA BASINCI

Debi

AP

= LALI3MA BASINCI ISk

SISTEM BASINCI >

Sigtem basing, cahgma
basmncindan yilksek
eldufunda iss dealrama
wygulanan sk basings
anacakir.Bu sebep il
basing kontral yay
kapanscak ve sistemdan
gegen akiy mikiar
azalacakbr,

AKIS AYARININ SABITLENMES

Akig ayanen defigtirmek igin ézel bir anabtasria valfin alondaki
ndikatarin ayadenmas gerekmakiedir,
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. KONUTLARDA DENAMIK BALANS VANALAR! UYGULAMASE

. JYOLLU VALF DENETIM BORULARINDAK] UNGULAMA

“.. BORU KOLON HATLARINDAK] UYGULAMALAR

,_ SOGUTMA KULES] ., SU DAGITI SEBEXESI
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\3 YOLLU YANA UYGULAMALARI

. SOBUK SU NERKEZ SISTEM




